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Vantagens: Prioridade aos I/O bound pois pode ficar nas filas de maior prioridade com quanto menor 
(melhor tmp de resposta); CPU bound de baixa prioridade (não têm requisitos de tmp de resposta) 
podem rodar com pouco overhead nas filas de menor prioridade e quantum maior; se kernel preemptivo 
, pode ser usada para processos de tmp real (na fila mais prioritária).
Desvantagens: Starvation; processos são dinâmicos... podem ser I/O bound em um momento, e 
CPU/bound em outro momento... não serão bem atendidos se não puderem “transitar” entre as filas.




